
Mouvement relatif et mouvement absolu 
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Si le mouvement d’entraînement est une translation sans rotation de (R) :  

 
 
Si (R) est en rotation par rapport à (R0) , on définit un vecteur rotation kΩ = Ω⋅  (Ω est la vitesse angulaire, 
constante) 

 
 



Exercice : 

 

 
 



Corrigé  

 

 


